Produktdatenblatt

Eigenschaften

XCSRC30M12

RFID Sicherheitsschalter, mehrfache Paarung

Green
Premium

Zusatzmerkmale

Hauptmerkmale

Baureihe Telemecanique Safety switches XCS
Produkt- oder Preventa-RFID-Sicherheitsschalter
Komponententyp

Komponentenname XCSRC

Design Rechteckig, standard

GroRe Transponder: 50 x 15 x 15 mm
Lesegerat: 108,3 x 30 x 15 mm

Material Valox

Elektrische Verbindung 1 Stecker

Anschlusstyp
Typ der Ausgangsstufe

M12 Stecker
Transistor, PNP

Sicherheitsausgange

2NO

Anzahl der Pole

Lokale Signalisierung

5

Griin, orange und rot 2 mehrfarbige LEDs

Gesicherter Schaltabstand [Sao]

10 mm gegeniiber

Gesicherter Ausschaltabstand [Sar]

35 mm gegeniiber

Annaherungsrichtungen

Betriebsbemessungsspannung Ue

3 Richtungen-Transponder mit drehender Erfassungsflache
24V DC (-20 - 10 %)SELV oder PELV entspricht IEC 60204-1

[le] Betriebsbemessungstrom

60 mA

[Ui] Bemessungs-Isolationsspannung

[Uimp] Bemessungs-StoRspannungsfestigkeit

30V DC
0,8 kV entspricht IEC 60947-5-2

Schutzart Kurzschlussschutz
Max. Schaltspannung 26,4V DC
Schaltleistung in mA 200 mA
Taktfrequenz <=0,5Hz
Risikozeit 120 ms
Reaktionszeit 120 ms typisch
Max. Verzdégerung zuerst 5s
[M] Anzugsdrehmoment <1,5Nm
Normen IEC 60947-5-3
IEC 60947-5-2
ISO 14119
Produktzertifizierungen E2[RETURN]IC[RETURN]RCM[RETURN]CSA
22-2[RETURN]FCCIRETURN]TUV[RETURN]Ecolab
Beschriftung TOV
FCC
EAC
RCM
CULus
IC
CE
13.05.2024
Lielsn | Schneider 1

Es obliegt dem Benutzer oder Integrator, eine vollstandige und zweckmaRige Risikoabschatzung sowie eine Bewertung und Priifung der Produkte hinsichtlich ihres entsprechenden Einsatzes durchzufiihren.

Anhand des vorliegenden Dokuments soll nicht die Eignung und Zuverlassigkeit dieser Produkte fiir bestimmte Benutzeranwendungen festgestellt werden. Es stellt auch keinen Ersatz dafir dar.
Schneider Electric Industries SAS und die entsprechenden Tochter- oder Konzerngesellschaften libernehmen nicht die Haftung fir den missbrauchlichen Gebrauch der hier enthaltenen Informationen.

Das vorliegende Dokument beinhaltet allgemeine Beschreibungen und/oder technische Eigenschaften der Leistungsfahigkeit der hierin enthaltenen Produkte.


http://www.schneider-electric.de/sites/germany/de/produkte-services/green-premium/green-premium.page

Sicherheitsniveau

SIL 3 entspricht IEC 61508

SILCL 3 entspricht IEC 62061

PL = e entspricht ISO 13849-1
Kategorie 4 entspricht ISO 13849-1

Daten beziiglich Sicherheit und Zuverlassigkeit

PFH<SUB>D</SUB> = 5E-10/h entspricht IEC 62061
PFH<SUB>D</SUB> = 5E-10/h entspricht ISO 13849-1

Missionszeit 20 Jahr(e)
Umgebungstemperatur bei Betrieb -25...70 °C
Umgebungstemperatur bei Lagerung -40...85 °C

Vibrationsfestigkeit

10 Gn (f= 10...150 Hz) entspricht IEC 60068-2-6

StolRfestigkeit

30 gn fiir 11 ms entspricht IEC 60068-2-27

Schutzklasse fur Stromschlage

Klasse Il entspricht IEC 61140

Schutzart (IP)

IP65 entspricht IEC 60529
IP66 entspricht IEC 60529
IP67 entspricht IEC 60529
IP69K entspricht DIN 40050

Verpackungseinheiten

VPE 1 Art PCE
VPE 1 Menge 1

VPE 1 Héhe 4,2 cm
VPE 1 Breite 14,7 cm
VPE 1 Lange 16,3 cm
VPE 1 Gewicht 106,0 g
VPE 2 Art S01
VPE 2 Menge 12

VPE 2 Hoéhe 15 cm
VPE 2 Breite 15 cm
VPE 2 Lange 40 cm
VPE 2 Gewicht 2,27 kg

Nachhaltigkeit

Angebotsstatus nachhaltiges Produkt

Green Premium Produkt

REACh-Verordnung

EU-RoHS-Richtlinie

i

Ubererfiillung der Konformitét (auBerhalb EU RoHS-Scope)

Quecksilberfrei

Ja

Informationen zu RoHS-Ausnahmen

e

Kreislaufwirtschafts-Profil

Keine besonderen Recycling-Verfahren erforderlich

Vertragliche Gewahrleistung

Garantie

18 Monate
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Malzeichnungen

Abmessungen
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Produktdatenblatt XCSRC30M12

Anschlisse und Schema

Anschlisse

M12-Steckverbinder, 5-polig
5

1 2

(1) +24VDC

(2) 0OSSD2

(3) ovDC

(4) OSSD1

(5) NC (Nicht verbunden)

Anschlisse

Verdrahtungsplan: Verbindung mit einem Sicherheitsrelais

Kat. 4 / PL=e (EN/ISO 13849-1) / SIL3 (IEC 61508) / SILCL3 IEC 62061), wenn in Kombination mit einer geeigneten Preventa XPS-Safety-
Einheit PL=e / SIL3
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(1) Transponder

(2) Lesegerat

(3) Logisches

(4) Pos1

(56) ESC: External start conditions (Externe Startbedingungen)

(6) H1: Anzeigelicht deaktiviert

(7) Sicherung. Betriebsstatus der internen elektronischen Sicherung
(8) Zur SPS

(9) Netzkreis

HINWEIS: KM1- und KM2-Schiitze miissen uber zwangsgefiihrte Kontakte verfiigen.

Anschllsse

Verdrahtungsplan: Verbindung mit einer Sicherheitssteuerung

Kat. 4 / PL=e (EN/ISO 13849-1) / SIL3 (IEC 61508) / SILCL3 IEC 62061), wenn in Kombination mit einem geeigneten Preventa XPS Safety-
Controller PL=e / SIL3
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(1) Spannungsversorgung
(2) Max.1A

(3) Sicherheitssteuerung
(4) Ruckkopplung

(5) Neustart

(6) Lesegerat

(7) Transponder

(8) Netzkreis

HINWEIS: KM1- und KM2-Schiitze mussen lber zwangsgefiihrte Kontakte verfiigen.
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Produktdatenblatt
Montage und Abstand

XCSRC30M12

Montage und Abstande

Nebeneinanderliegende Montage (bevorzugte Konfiguration)

Beispiel Nr. 1

Beispiel Nr. 2

G

& min, =2 mm
& min. = 0L.08 in.

Transponder und Lesegerat.

e:  Empfohlener minimaler Montageabstand zwischen

& min. =008 in

e:  Empfohlener minimaler Montageabstand zwischen
Transponder und Lesegeréat.
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Nebeneinanderliegende Montage (bevorzugte Konfiguration)
Beispiel Nr. 3

E  >2 mm. (e: Empfohlener minimaler Montageabstand zwischen Transponder und Lesegerat)
min.
d:  Erfassungsgrenze

Montage und Abstande

Nebeneinanderliegende Montage
Korrekte Montagekonfiguration

LifelsOn | Schneide
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@ min. = 0.5 mm
emin. = 0.02in

e:  Empfohlener minimaler Montageabstand zwischen Transponder und Lesegeréat.

Montage und Abstande

Min. Montageabstand zwischen Sicherheitsschaltern

Abmessungen in mm

E1 min. E2 min. E3 min.

45 150 65

8 Lifels On 5",}":" er
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Abmessungen in in.

E1 min. E2 min. E3 min.

1,77 5,91 2,56

Lifels®n | Schneider
Gelectric
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Leistungskurven

Erfassungskurven

Nebeneinanderliegende Montage (Bevorzugte Konfiguration)
Sao und Sar Schaltabstande entlang der Y-Achse als Z-Funktion (Fluchtungsfehler entlang der Langsachse fiir X=0)
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Sar: Gesicherter Freigabeabstand
Sao: Gesicherter Schaltabstand
(1) Empfohlener minimaler Montageabstand zwischen Transponder und Lesegerat.

Sao und Sar Schaltabstande entlang der Y-Achse als Z-Funktion (Fluchtungsfehler entlang der Querachse fir Y=0)
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57 (1)

Xmm)

Sar: Gesicherter Freigabeabstand
Sao: Gesicherter Schaltabstand

(1) Empfohlener minimaler Montageabstand zwischen Transponder und Lesegerat.

Erfassungskurven

Nebeneinanderliegende Montage

Sao und Sar Schaltabstande entlang der Y-Achse als X-Funktion (Fluchtungsfehler entlang der Langsachse fiir Z=0mm)
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Sar: Gesicherter Freigabeabstand
Sao: Gesicherter Schaltabstand
(1) X=0 fir X<0

(2) X=0 fir X>0

(3) Empfohlener minimaler Montageabstand zwischen Transponder und Lesegeréat.

Sao und Sar Schaltabstande entlang der Z-Achse als X-Funktion (Fluchtungsfehler entlang der Querachse fiir Y=0mm)
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Sar: Gesicherter Freigabeabstand

Sao: Gesicherter Schaltabstand

(1) X=0 fir X<0

(2) X=0 fir X>0

(3) Empfohlener minimaler Montageabstand zwischen Transponder und Lesegeréat.
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