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Jellemzok

ATV320U11N4B

Altivar Machine ATV320 frekvenciavalto,
1,1kW, 3f, 400VAC, Modbus/CANopen, IP20,

Kiegészit6 jellemzék
Diszkrét bemenet szama

konyv kivitel
*GI‘EE]‘] |
Premium
F& jellemzék
Termékvalaszték Altivar Machine ATV320
Termék vagy alkatrész VAV szabalyozé
tipusa
Termék specifikus Osszetett gépek

alkalmazas

Kilénbozd

Standard valtozat
Megszakitékapcsoloval

Meghaijté formatuma

Kényv

Szerelési méd

Cabinet mount

Kommunikaciés port
protokoll

Modbus soros kapcsolat
CANopen, CANmotion

Kiegészité kartya

Kommunikaciés modul, CANopen, CANmotion
Kommunikaciés modul, EtherCAT
Kommunikaciés modul, Profibus DP V1
Kommunikaciés modul, Profinet
Kommunikaciés modul, Ethernet Powerlink
Kommunikaciés modul, Ethernet/IP Explicit
Kommunikaciés modul, DeviceNet terepi busz

[Us] névleges
betaplalasi fesziiltség

380...500 V -15...20 %

Névleges kimeneti aram

Motorteljesitmény kW

30A
1,1 kW esetén nagy igénybevétel

EMC sz(iré

Beépitett C2 osztalyu EMC sziir6

IP védelmi fok

7

1P20

Diszkrét bemenet tipusa

STO safe torque off funkcio, 24 V DC, impedancia: 1.5 kOhm
DI1...DI6 logika bemenet, 24 VV DC (30 V)
DI5 programozhato impulzus bemenetként: 0...30 kHz, 24 V DC (30 V)

Diszkrét bemeneti logika

Diszkrét kimeneti szam

Pozitiv logika (forras)
Negativ logika (nyeld)
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Diszkrét kimenet tipusa

Nyilt aramszedd DQ+ 0...1 kHz 30 V DC 100 mA
Nyilt aramszedd DQ- 0...1 kHz 30 V DC 100 mA

Analég bemenetek szama

3

Analég bemenet tipusa

Analég kimenetek szam

Al1 feszliltség: 0...10 V DC, impedancia: 30 kOhm, felbontas 10 bit
Al2 bipolaris kllonbségi fesziiltség: +/- 10 V DC, impedancia: 30 kOhm, felbontas

10 bit

Al3 daram: 0...20 mA (vagy 4-20 mA, x-20 mA, 20-x mA vagy mas konfiguraciés
minta), impedancia: 250 Ohm, felbontas 10 bit
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Analég kimeneti tipusa

Szoftverrel konfiguralhaté aram AQ1: 0...20 mA impedancia 800 Ohm, felbontas

10 bit

Szoftverrel konfiguralhaté feszlltség AQ1: 0...10 V DC impedancia 470 Ohm,

felbontas 10 bit
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Ez a dokumentéacié nem helyettesiti és nem hasznalhat6 alkalmassag meghatarozasara és a termékekre vonatkozé megbizhatésag meghatarozasara specialis felhasznaloi alkalmazasokban

Ez a dokumentécio tartalmazza az altalanos leirasokat és/vagy a termékek teljesitoképességére vonatkozd muszaki jellemzoket.

Ez kotelessége barmely felhasznalonak vagy integratornak elvégezni a megfelelo és teljes kockazatelemzést, értékelést és a termékek tesztelését a vonatkozo kiilén alkalmazasokban vagy azok hasznalataban.

Neither Schneider Electric Industries SAS nor any of its affiliates or subsidiaries shall be responsible or liable for misuse of the information contained herein.


http://www.schneider-electric.hu/sites/hungary/hu/termekek-szolgaltatasok/green-premium/green-premium.page

Relékimenet tipusa Konfiguralhato relé logika R1A 1 NO villamos tartéssag 100000 ciklus
Konfiguralhato relé logika R1B 1 NC villamos tartéssag 100000 ciklus
Konfiguralhato relé logika R1C
Konfiguralhato relé logika R2A 1 NO villamos tartéssag 100000 ciklus
Konfiguralhato relé logika R2C

Maximalis kapcsolasi aram Relé kimenet R1A, R1B, R1C mellett rezisztiv terhelés, cos phi=1: 3 A -250 V
AC
Relé kimenet R1A, R1B, R1C mellett rezisztiv terhelés, cos phi = 1: 3 A
-320...460 V DC

Relé kimenet R1A, R1B, R1C, R2A, R2C mellett indukcios terhelés, cos phi = 0,4
ésL/R=7ms:2A-250V AC

Relé kimenet R1A, R1B, R1C, R2A, R2C mellett indukcios terhelés, cos phi = 0,4
ésL/R=7ms:2A-320..460 V DC

Relé kimenet R2A, R2C mellett rezisztiv terhelés, cos phi=1: 5 A -250 V AC
Relé kimenet R2A, R2C mellett rezisztiv terhelés, cos phi = 1: 5 A -320...460 V

DC
Minimalis kapcsoléaram Relé kimenet R1A, R1B, R1C, R2A, R2C: 5 mA -24 V DC
Hozzaférés modszere Slave CANopen, CANmotion
4 quadrant operation possible True
Aszinkron motor vezérl6profil Fesziltség/Frekvencia arany, 5 pontos

Fluxus vektorvezérlés szenzor nélkill, szabvanyos
Fesziltség/Frekvencia arany - energiamegtakaritas, kvadratikus U/f
Flux vector control without sensor - Energy Saving
Fesziltség/frekvencia arany, 2 pontos

Szinkronmotor vezérléprofil Vektorvezérlés szenzor nélkil
Atmeneti tulnyomaték 170...200 % motor névleges nyomatéka a hajtaslanc teljesitménye és motor
tipusa figgvényében
Maximum output frequency 0,599 kHz
Gyorsitasi és lassitasi rampak Linearis
U
S
CuUs

Meredekség valtas
Acceleration/Deceleration ramp adaptation
Acceleration/deceleration automatic stop with DC injection

Motorcsuszas-kompenzacio Automatikus terhelés-fliggetlen
0...300 %-ig allithatd
Nem all rendelkezésre fesziltség/frekvencia aranyban (2 vagy 5 pont)

Kapcsolasi frekvencia 2...16 kHz allithaté
4...16 kHz leértékelési faktorral

Névleges kapcsolasi frekvencia 4 kHz

Leallas fékezéssel By DC injection

Brake chopper integrated True

Fazis aram 5,0 A -3 V (nagy igénybevétel)
3,8 A -525...600 V (nagy igénybevétel)

Maximalis bemeneti aramerésség 50A

Maximum output voltage 500 V

Latszolagos teljesitmény 3,3 kVA -525...600 V (nagy igénybevétel)

Haldzati frekvencia 50...60 Hz

Relative symmetric network frequency tolerance 5%

Feltard vezeték Isc 5 kA

Base load current at high overload 9,0A

Teljesitményveszteség W-ben Ventilator: 41 W -3 V 4 kHz

With safety function Safely Limited Speed (SLS) True

With safety function Safe brake management (SBC/ False

SBT)

With safety function Safe Operating Stop (SOS) False

With safety function Safe Position (SP) False

With safety function Safe programmable logic False

With safety function Safe Speed Monitor (SSM) False

With safety function Safe Stop 1 (SS1) True

With sft fct Safe Stop 2 (SS2) False

With safety function Safe torque off (STO) True

With safety function Safely Limited Position (SLP) False

With safety function Safe Direction (SDI) False




Védelem tipusa

Bemeneti védelem: hajtas

Tularam a kimeneti fazisok és a fold kdzétt: hajtas
Tulmelegedés elleni védelem: hajtas
Rovidzar-védelem: hajtas

Hévédelem a hajtason keresztil: hajtas

Szélesség 45,0 mm
Magassag 325,0 mm
Mélység 245,0 mm
Netto suly 2,5kg
Kornyezet

Mikodési helyzet

Flggéleges +/- 10 fok

Terméktanusitvanyok

CE[RETURNJATEX Cat 3G[RETURN]NOM
117[RETURN]GOST[RETURN]EAC[RETURN]JRCM[RETURN]KCC

Jeldlés

Szabvanyok

CE
ATEX
UL
CSA
EAC
RCM

IEC 61800-7-201 (CiA 402)

Elektromagneses kompatibilitas

Gyors villamos tranziens/impulzus védettség teszt 3A szint megfelel IEC
61000-4-2 3. szint

Gyors tranziens elleni védelem teszt 3A szint megfelel IEC 61000-4-3 3. szint
EMC védelem 4B szint megfelel IEC61000-4-4 1-es szint

1.2/50 ps impulzushulldam 3A szint megfelel IEC 61000-4-5 3. szint

Vezetési RF zavarok 3A szint megfelel IEC 61000-4-6 3-as szint
Feszlltség/aramimpulzus megfelel IEC 61000-4-12

Environmental class (during operation)

Maximum acceleration under shock impact (during
operation)

Class 3C3 according to IEC 60721-3-3
Class 3S2 according to IEC 60721-3-3

150 m/s? at 11 ms

Maximum acceleration under vibrational stress
(during operation)

10 m/s? at 13...200 Hz

Maximum deflection under vibratory load (during
operation)

1.5mmat2..13 Hz

Permitted relative humidity (during operation)

Hit6élevegd mennyiség

Class 3K5 according to EN 60721-3
9,4 m3/h

Tulfesziiltség kategoria

Szabalyz6 hurok

Allithaté PID szabalyzé

Sebességpontossag +/- 10 % (névleges csuszas) 0.2 Tn - Tn kdzott
Szennyezettségi fok 2
Szallitashoz szlkséges kdrnyezeti levegd -25...70 °C

hémérséklete

A kornyezeti levegbé hémérséklete a miikddéshez

-10...50 °C nélkul
50...60 °C leértékelési faktorral

Kornyezeti levegd hémérséklete a tarolashoz -25...70 °C
Csomagolasi egység

1. csomag-csomagolasi egység tipusa PCE
Egységek szama 1. csomagban 1

1. csomag magassaga 8,300 cm
1. csomag szélessége 27,500 cm
1.csomag hossza 32,500 cm
1. csomag sulya 2,328 kg
2. csomag- csomagolasi egység tipusa P06
Egységek szama 2. csomagban 24
2.csomag magassaga 75,000 cm
2. csomag szélessége 60,000 cm
2. csomag hossza 80,000 cm
2. csomag sulya 73,264 kg




Kinalat fenntarthatésaga

Fenntarthatésagi allapot
REACHh rendelet

Green Premium termék

e

EU RoHS iranyelv

Proaktiv megfelel6ség (A termék nem tartozik az EU RoHS jogi hatalya ala)

Higanymentes Igen
Kinai RoHS rendelet &7
RoHS korlatozas aldli kivétel 7
Kornyezetvédelmi kozzététel 7
Korkordssegi profil 7]

WEEE

A terméket az eurdpai unids piacok teriiletén az adott hulladékgydijtési
szabalyozasnak megfelel6en kell leselejtezni, és nem szabad a haztartasi
hulladékba dobni.

Frissithetéség

Frissitett részegységek érhetdk el



https://download.schneider-electric.com/files?p_enDocType=Environmental+Disclosure&p_Doc_Ref=ENVPEP1711005EN
https://download.schneider-electric.com/files?p_enDocType=Circularity+Profile&p_Doc_Ref=ENVEOLI1711005EN
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Dimensions Drawings

ATV320U11N4B

Dimensions
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Termékadatlap ATV320U11N4B

Mounting and Clearance

Mounting and Clearance
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(1) Minimum value corresponding to thermal constraints.
(2) Optional GV2 circuit-breaker

/1

Option: Protection Device, GV2 circuit-breaker

NOTE: The product overall height dimension, including GV2 adapter and EMC plate mounted, becomes 424 mm (16.7 in.) instead of 325
mm (12.80 in.)

(1) Ground screw (HS type 2 - 5x12)
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Connections and Schema

Connection Diagrams

Diagram with Line Contactor

Connection diagrams conforming to standards 1SO13849 category 1 and IEC/EN 61508 capacity SIL1, stopping category 0 in accordance
with standard IEC/EN 60204-1.
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(1) Line choke (if used)
(2) Fault relay contacts, for remote signaling of drive status

Diagram with Switch Disconnect

Connection diagrams conforming to standards EN 954-1 category 1 and IEC/EN 61508 capacity SIL1, stopping category 0 in accordance
with standard IEC/EN 60204-1.
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(1) Line choke (if used)
(2) Fault relay contacts, for remote signaling of drive status

Control Connection Diagram in Source Mode

Lifels ®n | S%g{ 7
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(1) Analog output

(2) Analog inputs

(3) Reference potentiometer (10 kOhm maxi)
(4) Digital inputs

Digital Inputs Wiring

The logic input switch (SW1) is used to adapt the operation of the logic inputs to the technology of the programmable controller outputs.
Switch SW1 set to “Source” position and use of the output power supply for the Dls.
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Switch SW1 set to “Source” position and use of an external power supply for the Dls.
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Switch SW1 set to “Sink Int” position and use of the output power supply for the Dls.
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Switch SW1 set to “Sink Ext” position and use of an external power supply for the Dls.
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Termékadatlap ATV320U11N4B

Performance Curves

Derating Curves

Derating curve for the nominal drive current (In) as a function of temperature and switching frequency (SF).
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2 kHz 4 kHz 8 kHz 12 kHz 16 kHz
40 °C (104 °F) - Mounting type A, B and C

50 °C (122 °F) - Mounting type A, B and C

60 °C (140 °F) - Mounting type B and C

In : Nominal Drive Current

- SF

SF : Switching Frequency
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